
Automatische Stangengreifer
GRIPPEX 



Funktionsprinzip 

Ideale, wirtschaftliche Lösung für kleine und mittlere Serien von der Stange. 

Kein Umrüsten, kein Einstellen des Ø, keine Spezialaufnahme notwendig, 
CNC gesteuert und durch den Kühlmitteldruck betätigt. 

Der Stangengreifer wird durch den Kühlmitteldruck der CNC-Drehmaschine betätigt. Bei 
Kühlmittel EIN schließt der Greifer, bei Kühlmittel AUS öffnet er.  
Maximal zulässiger Kühlmitteldruck: Grippex Large - 20 bar, Grippex II Small - 15 bar, 
Grippex Mini - 7 bar. 
Die Aufnahme erfolgt durch einen Werkzeughalter mit Kühlmittelzufuhr oder direkt auf 
einem VDI-Revolver. 
Ein Ventil (Schraube am Gehäuse zum Lösen) ermöglicht ein schnelles Öffnen des 
Greifers, wenn das Kühlmittelsystem mit Rückschlagventil versehen ist, das den 
Druckabfall am Greifer verzögert 

 Ein entsprechendes Führungsrohr in der Spindel ist unerlässlich, nicht nur zur 
Vermeidung von Erschütterungen beim Drehen, sondern auch, damit eine zu hohe 
Schrägstellung der Stange beim Herausziehen ausgeschlossen wird. 

Programmierbeispiel 

Abruf der Revolverposition mit Stangengreifer 

Verfahren des Greifers in Greifposition an der Stange  

Kühlmittel-EIN zum Greifen der Stange 

Spannfutter bzw. Spannzange öffnen  

Herausziehen der Stange auf programmierte Z-Position mit 

programmiertem Vorschub  

Spannfutter bzw. Spannzange schließen 

Kühlmittel - AUS zur Freigabe der Stange 

Werkzeugwechselpunkt anfahren und Abruf des ersten Werkzeuges 

Grippex Large 
Ø 2-60 mm
Ø 3-80 mm
Optional Ø 7-105 mm Grippex Mini 

Ø 1-38 mm

Grippex Small 
Ø 2-52-mm
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Abmessungen und Bestellnummern

Das Diagramm zeigt das Höchstgewicht einer Stahlstange beim
Herausziehen und einem Reibungskoeffizienten von <0,2

Grippex small hält  hohen Kühlmitteldurch aus - 15 bar

Schaft wählen

Schenkel

Einsätze und Adapter

Dirkekt auf Rückwand montiertStandartschaft

Direkt auf Rückwand montiert

Rückwand VDI (L+11,80)

Bestell-Nr.: Gegenstand

Bestell-Nr.: Gegenstand Bereich

*) 1 Satz enthält 3 Schenkel

*) 1 Satz enthält 3 Schenkel

Bestell-Nr.: Gegenstand

GPX-II/IF* Grippex IIS Greifzangen

GPX-II/AD Grippex II Adapter für Drehmaschinen
ohne interne Kühlmittelzufuhr

IIS Schenkel

Greifzange

GPX-IIS/D20

GPX-IIS/D25

GPX-IIS/D32

GPX-IIS/VDI20

GPX-IIS/VDI30

Grippex small mit Schaftdurchmesser 20 mm

Grippex small mit Schaftdurchmesser 25 mm

Grippex small mit Schaftdurchmesser 32 mm

Grippex small mit Schaft nach VDI 20

Grippex small mit Schaft nach VDI 30

GPX-IIS/1"

GPX-IIS/1-1/4"

GPX-IIS/1-1/2"

Grippex small mit Schaftdurchmesser 1"

Grippex small mit Schaftdurchmesser 1-1/4"

Grippex small mit Schaftdurchmesser 1-1/2"
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Leistungsdiagramme für Stangengreifer 

Grippex Large Stangengewichte 
(Stahl) 

Das Diagramm zeigt das Höchstgewicht einer 
Stahlstange beim Herausziehen und einem 
Reibungskoeffizienten von <0.2 

Grippex Large hält einen hohen (20 bar) 
Kühlmitteldruck aus

Grippex Small 

Das Diagramm zeigt das Höchstgewicht einer 
Stahlstange beim Herausziehen und einem 
Reibungskoeffizienten von <0.2 

Grippex Small hält einen hohen (15 bar) 
Kühlmitteldruck aus

Grippex Mini 

Das Diagramm zeigt das Höchstgewicht einer 
Stahlstange beim Herausziehen und einem 
Reibungskoeffizienten von <0.2 

Grippex Mini hält einen hohen (7 bar) 
Kühlmitteldruck aus

Ø 60 mm 1000 mm ~ ca. 22 kg
Ø 80 mm 1000 mm ~ ca. 40 kg

Ø 52 mm 1000 mm ~ ca. 16,5 kg

Ø 38 mm 1000 mm ~ ca. 8,6 kg
Ø 40 mm 1000 mm ~ ca. 9,7 kg
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








Robot Backen für Grippex Large

Die Robot Greifbacken können an den Schenkeln 

Greifen von großen Durchmessern Greifen von kleinen Durchmessern

Bestellnr.: montiert auf Schenkel: max. Ø mm Einspanntiefe, L mm

der Typen F80 und F105 am Grippex Large verwendet werden

Die Greifbacken sind

aus Kunststoff.

Auf Anfrage sind sie

auch aus anderem Material lieferbar

Diese Greifbacken sind besonders zum Greifen an langen geraden Flächen geeignet. Für einen

festen Sitz am Werkstück müssen die Befestigungsschrauben der Backen innerhalb der zu 

greifenden Oberfläche liegen.

Mit diesen Greifbacken ausgerüstet, arbeitet der Grippex als ein äußerst preisgünstiger kleiner
Roboter zwischen einem einfachen Lader/Entlader und dem Spannfutter der Drehmaschine.
Er kann auch Fertigteile aus einer Gegenspindel entladen

Ohne jegliches Nachstellen greift der Grippex  zuverlässig innerhalb des gesamten Greifbereiches.
Daher können sowohl Rohlinge als auch fertig bearbeitete Werkstücke mit den gleichen
Greifbacken am Gerät gegriffen werden.

*) L = Greiflänge innerhalb des Durchmesserbereiches
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GPX-L/F105 5-80 20 (Ø50-Ø80)*

GPX/RJ GPX-L/F80 5-60 20 (Ø40-Ø60)*







   

  

  



  



Bestellnummer  Montiert an Greifarmen  Greif Ø mm   Greiftiefe L mm

L = Greiflänge innerhalb des Durchmesserbereiches

Robot Einsätze für Grippex 

Greifen von großen Ø Greifen an kleinen Ø tiefe Einspannung

Die Robot Greifbacken können an allen Schenkeln der 

Typen Grippex Large und Grippex small verwendet werden

Die Greifbacken sind aus 
leicht gehärtetem Stahl.
Auf Anfrage sind sie auch 
aus anderen Materialien,
wie Messing und
Kunststoff lieferbar

Die Konstruktion der Backen ermöglicht ein Greifen an kleinsten Flächen und Überbrückung
unzugänglicher Einschnitte am Werkstück.

Mit diesen Greifbacken ausgerüstet arbeitet Grippex  als ein äusserts preisgünstiger kleiner
Robobter zwischen einem einfachen Lader/Entlader und dem Spannfutter der Drehmaschine.
Er kann auch Fertigteile aus einer Gegenspindel entladen.

Ohne jegliches Nachstellen greift der Grippex  zuverlässig innerhalb des gesamten Greifbereiches
Daher können sowohl Rohlinge als auch fertig bearbeitete Werkstücke mit den gleichen
Greifbacken am Gerät gegriffen werden.

13



MPC Stangen- und Teilegreifer für Radialrevolver 

Aufnahmen: 
VDI 30 / VDI 40 / Schaft Ø 40 mm 

Vorteile: 
Kein Umrüsten 
Kein Einstellen des Ø 
Keine Spezialaufnahme notwendig 
CNC gesteuert 
Durch den Kühlmitteldruck betätigt 
Definierte und schonende  
Entnahme aus der Haupt-/ oder Gegenspindel 
Geringe Kosten 

ACHTUNG: Mittenmaß 75 mm 

Linke Ausführung (siehe Abbildung) für Hauptspindel,  
Rechte Ausführung (ohne Abbildung) für Gegenspindel 

Greifbeispiele und Greiferzubehör: 

Robot Greifzangen Inserts 

 Robot Backen  Jaws Greifzangeneinsätze 

Greifarme für Ø 2 - 60 mm (inkl. wahlweise) 
Greifarme für Ø 3 - 80 mm (inkl. wahlweise) 
Greifarme für Ø 7 - 105 mm (optional) 

Greifzangeneinsätze 
Robot Backen Jaws 
Robot Greifzangen Inserts 

14






